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Die Erfindung betrifft einen fahrbaren Stativ-Unter- 
satz, insbesondere fur Fernsehkameras, mit drei iiber 
eine Gliederkette verbundenen Laufradern, die ent- 
weder. gleichzeitig verdrehbar sind, oder von denen 
zwei in einer. festen Richtung blockierbar $ind, wah- 
rend das dritte dann allein schwenkbar ist. 

Bei den bisher fur Fernsehkameras bekanntgewor- 
denen Stativen sind an einem Chassis des Stativstan- 
ders meist drei Laufrader angebracht, die dem Chassis 
gegeniiber verschwenkbar sind. Urn eine schnelle Be- 
wcgbarkeit des Stativchassis und damit der Fernseh- 
kamera zu dem aufzunehmenden Qbjekt zu erzielen, 
sind die Laufrader des Chassis bei einer bekannten 
Ausfubrung durch Zahnradgetriebe gekuppelt worden. 
Die Einrichtung ist dabei so gctrofTen, daB durch die 
Kupplung die Laufrader nicht fiir alle Bewegungs- 
arten des Stativchassis eine parallele Stellung zucin- 
ander einehmen. sondern die Getriebeanordnung er- 
laubt es, eines der Rader erforderlichenfalls aus dem 
Verband zu losen und dieses Rad mittels eines Steuer- 
knuppels den beiden anderen Radern gegeniiber ver- 
schwenken zu konnen. Das Ein- und Auskuppeln dieses 
einen Laufrades aus dem Laufraderverband wird da- 
durch vorgenommen, daB Zahnrader in oder auBer 
Eingriff gebracht werden. Namentlich beim Ineingriff- 
bringen dieser Zahnrader ergibt sich bei ihrer anfang- 
lich kammenden Stellung zueinander wahrend des 
Kuppelvorgangs ein Gerausch, das bei der Aufnahme 
von Fernsehbilderri sehr unerwiinscht ist. Solche Ge- 
rausche fuhrt auch das Zahnradgetriebe dann herbei, 
wenn das Stativ mit der Kamera aus einer Aufnahme- 
stellung in eine andere gebracht wird, weil bekannt- 
lich der wenn auch geringe Spielraum zwischen den 
Zahnen ineinandergreifender Zahnrader stets mehr 
oder weniger starke Gerausche hervorruft. Dieser 
Nachteil der durch Zahnradgetriebe gekuppelten Sta- 
tivlaufrader ist bei einer anderen bekannten Ausfiih'- 
rung eines solchen Stativs schon dadurch zu beheben 
versucht worden, dafi statt der Zahnrader Glieder- 
ketten Verwendung gefunden haben. Man hat bei die- 
ser Ausbildung jedoch von einer Auskuppelbarkeit 
eines der Laufrader aus dem Verband Abstand ge- 
nommen, weil man durch die zusatzliche Anbringung 
einer Getriebekupplung den Nachteil des mit Gerau- 
schen verbundenen Kuppelns nicht wieder einfuhren 
wollte. Deshalb hat man es bei der bekannten Gliedcr- 
kettenausfuhrung bei einer -derartigen Verbindung der 
Laufrader durch die Gliederkette bewenden lassen.. 
durch die samtlicHe Laufrader stets nur um gleiche 
Betrage verschwenkbar sind. Die mangelnde Beweg- 
Hchkeit eines solchen Stativchassis beeintrachtigt 
jedoch den Aufnahmebetrieb erheblich. 

In,. einer anderen bekanntgewordenen Anordnung 
mit:gegenub;er dem Chassis des Stativs verschwenk- 
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baren Laufradern sind zwei Laufrader iiber Glieder- 
ketten miteinander verbunden und durch einen Lchker 
verschwenkbar. Mittels einer zusatzlich am Lenker 

20 angebrachten Handhabe konnen diese in ihrer momen- 
tanen Stellung zum Chassis blockiert werden. Ober 
eine weitere zusatzliche Umschaltvorrichtung kann die 
Schwenkvorrichtung fiir das dritte und, gegebenenf alls 
vierte Laufrad der bekannten Anordnung noch mit 

25 dem Lenker fiir die zwei iiber Gliederketten mitein- 
ander verbundenen Laufrader gekuppelt werden. Die 
Nachteile dieser Anordnung sind: Eine Schwenkung 
der Laufrader um 90° aus der Langsrichtung ist nicht 
moglich. Es kann deshalb mit dem bekanntgewordenen 

30 Stativ weder eine Kreisfahrt am Ort nocb eine Par- 
allelfahrt in jeder beliebigen Richtung mit einem ein- 
maligen Lenkungsvorgang durchgefiihrt werden. Um 
Fahrtrichtungsanderungeri vornehmen zu konnen, ist 
neben dem Lenker noch die von ihm getrennt montierte 

35 Umschaltvorrichtung sowie gegebenenf alls noch die 
Handhabe zum Blockieren der mit Gliederketten ver- 
bundenen Laufrader zu bedienen. 

Die verschiedenen voneinander getrennten und nicht 
gleichzeitig mit einer Hand zu betatigenden Steuer- 

40 grifTe bzw. Lenkungsvorgange beim Einstellen der 
Fahrtrichtung bedingen, daB z. B. der Kameramann 
einer auf einem derartigen Stativ montierten Fernseh- 
kamera bei einer Aufnahmefahrt die Fahrtrichtung 
nicht selbst steuern kann, sondern hierzu noch eine 

45 Hilfskraft benotigt. 

Die beschriebenen Nachteile werden erflndungs- 
gemafl dadurch yermieden, daB die Rader um 360° 
durchgeschwenkt werden konnen, so daB eineKrcisfahrt 
am Ort sowie eine Parallelfahrt in jeder Richtung mit 

50 einem einzigen Lenkungsvorgang moglich ist und daB 
die Lenkung upd Kupplung ziir Blbckierung der Lauf- 
rader in einem SteuergrifT kombiniert sind, so daB mit 
^iner Betatigung des Lenkers, also mit einer Hand, 
das Stativ auf jeder beliebigen Bahn bewegbar ist. 

209 543/114 



1101 140 



Die neue Stativausbildung hat den Vorteil, daB mit 
einem von einer Hand zu taligenden Steuergnfl 
samtliche Bewegungsrichtungen und -anderungen, ms- 
besondere auch Kreis- und Parallelfahrten, «ng« tellt 
und beliebig verandert werden konnen, so ua» mit dem 
neuen Stativ z. B. der Kameramann erner Fernseh- 
kamera bei einer Aufnahmefahrt die Fahrtrichtung 
ohne Hilfskraft steuern kann und leicht und bequem 
mit einer Hand jede beliebige Fahrtrichtung.. wie 

. • » i . _ _ : i. ^ 1 1 "K ^> -inr oinp pin- 



wird nur noch das Laufrad 2 um diesen Winkel ge- 
dreht. Das Stativ kann jetzt in einer Kreisfahrt bewegt 
werden. Dabei fiihrt auch die Aufnahmerichtung Y 
eine kreisformige Bewegung aus: 
5 l n dem in Fig. 3 gezeigten Ausfiihrungsbeispiel be- 
steht der Schaft des Lenkers 1 aus einem an seinem 
oberen Ende vierkantfdrmigen Bolzen 12, der mit einer 
vierkantformigen Fuhrung des Griffteils 13 zusammen- 
wirkt. Der Bolzen 12 ist in einer mit dem Radtrager 



mit einer Hand jede beliebige Fahrtrichtung.. wie YlVerbnnA^ Buchse 15 senkrecht verschiebbar. Die 
Kreisfahrt, Parallelfahrt usw., emstellen bz W . erne, em- io 1 verbund ^en Buchs^ ^ ^ chassisaus- 
gestellte Fahrtrichtung andern kann. wodurch gleichzeitig das Laufrad 2 
Ein weiterer Vorteil der neuen Stativanordnung . st ^"J^^*^ Zahnrad 17 ist mittels des 
die Schwenkbarkeit- ihrer uber Gheteketten ™*£ Kugella^n 18 auf dem Chassisausleger 16 gelagert 
ander verbundenen Laufrader um 360 Sie hat da ^ ugeu g Zahnrades 17 laBt sich 
durch die gleiche leichte Beweg ichkeit wie sie be, den i 5 In de ^ axialen B« verS chieben. An 
bekannten Stativen mit einem uber Zahnrader gekup- der o zen eoe Vorsprung 19 aus- 
pelten Lauf radverband vorhanden ist ohne daB be, ihr ^em Bol z en^l2^t *em° g ^ ^ ^ 
die bei diesen auftretenden storenden Kupplungsge- ™%™l S e ls ^ n d des Zahnrades 17 ent- 
rSusche oder auch nur die Storungen die durch . das ™^£ r J™J£j Wuten 20 und 21 befinden. 
Zahnradspiel verursacht werden, uberhaupt auftreten ao s P^ n « | tellung des Le nkers 1 greift der 
und entstehen konnen. „ lq . Kjuten 20 und 21 ein, so daB durch eine 
In Weiterentwicklung des Erfindungsgedankens ^^_ m de 7 B X; n s 12 sowoh i das mit der Buchse 15 
kann der Schaftteil des als Winkelhebel ausgebildeten ^ auch das Zahnrad 17 ged reht 
Lenkers in einem Ausleger des Chassis abgestutzt sein verbund ene.u ^ Griffteil 13 der 
und die ge- bzw. entkuppelte Stellung durch eine Ver- * 5 Z^^™ der Federkraft der Spiralfeder 22 
schiebung des Schafts gegeniiber der Abstutzung zu- Bolzen entgegen aer ^ ^ HAr 



stande kommen. Die Verwendung eines in dieser Weise 
ausgebildeten Lenkers bringt den Vorteil mit sich, daft 
sich sein Griffteil in einer solchen Lage zum Kamera- 
sucher anordnen laBt, daB der Aufnahmeoperateur 
wahrend seiner fur die Aufnahmen erforderlichen 
Fahrten mit dem Stativ den Bildausschnitt standig be- 
obachten kann, ohne dabei den Griff des Lenkers aus 
der Hand lassen zu brauchen. 



3«> 



senkrecht nach unten verschoben, so schiebt sich aer 
Keil 19 in voller Lange in die Nut 20 der Buchse 15, 
wahrend er die Nut 21 des Zahnrades 17 f reigibt. In 
dieser Stellung bewirkt die Drehung des Bolzens 12 
daher nur noch eine entsprechende Verschwenkung des 
Laufrades2, das Zahnrad 17 nimmt an der Drehung 

nicht teil. . 
Die mit dem Bolzen 12 starr verbundene Ringkulisse 



r Hand lassen zu brauchen. N 2 4 des gabelformig ausgebildeten 

Weitere zweckmaBige Ausgestaltungen des Erfin- 35 2 ^l%%^ sen ^ e J eri Verschiebung des Bol- 



dungsgegenstandes sind in der nachstehenden Be- 
■schreibung an Hand der Zeichnung erlautert Dabei 
zeigen die Fig. 1 und 2 in schematischer Darstellung 
Aufsichten des ernndungsgemafien Stativs. In der 

Stellung nach . 
Fig. 1 sind die Laufrader miteinander gekuppelt, in 

<derjenigen nach , 

Fie 2 ist das mit dem Lenker unmittelbar verbun- 
dene Laufrad aus dem Raderverband ausgekuppelt. 



Hebels 25. Bei der senkrechten Verschiebung des Bol- 
zens 12 werden die Nasen 24 mitgenommen. Das 
andere freie Ende des an dem Bock 26 gelagerten 
Hebels 25 bewegt sich dabei aufwarts und rastet in 
4 o eine Ausnehmung der mit dem Zwischenzahnrad 27 
starr verbundenen Rastenscheibe 28 em, wie aus Fig. 4 
ersichtlich. Dadurch werden uber das Kettensteue- 
rungssystem die Laufrader 9, 10 in ihrer Stellung zum 

•dene-Wad aus dem Raderverband ausgeKuppen, Chassis j-J^^.J^SiSSli^te? 

wahrend die beiden anderen Laufrader m ihrer Stel- 45 »^ e e{ ^ S rt n ^ den . Die Drehbewegungen des Zahn- 

lung zum Chassis blockiert sind; werden zunachst mittels der Gliederkette 29 

Fig. 3 zeigt erne Seitenansicht ^ emes Teiles jte Zwischenzahnrad 27 und von diesem iiber die 

Chassis, in welchem der Lenker und das mit diesem ^ ^ ^ ^ Zwischenzahnrad 31 fibertragen, das 

Ve Sg nd 4 e Tst L dne^AutSt S ^eSndungsgemaBen S o mit der Hauptsteuerkette 11 im Eingriff steht. 
Blockierungsvorrichtung dargestellt. 

Bei der in Fig. 1 dargestellten Anordnung wirkt der 
Lenker 1 mit dem Laufrad 2 und dem Zahnrad 3 zu^ 
sammen, das seinerseits iiber Zwischenzahnrader 4 5,6 
und Zahnrader 7, 8 mit den Lauf radern 9, 10 durch die 55 
Gliederkette 11 verbunden ist. Durch Schwenkung des 
linkers 1 um den Winkel a werden daher zwanglaung 
alle Laufrader gleichzeitig um den Winkel a gedreht. 

Die Stellung des Lenkers und der Laufrader nach der 

Verschwenkung ist durch Strichelung angedeutet Das 6o 

Stativ kann nunmehr geradlinig, z. B. in der Rich- 

tung X, verschoben werden, ohne daB die z. B. in die 

Richtung Y weisende Aufnahmekamera einen Winkel 

beschreiben mti8te. m 

Befinden sich die Laufrader 9, 10 in der in Fig. 2 6 5 
gezeigten Stellung zum Chassis, so konnen sie durch 
Betatigung der ernndungsgemafien Vorrichtung in 
dieser Stellung blockiert werden, wodurch gleichzeitig 
der Lenker 1 auBer Eingriff mit dem Zahnrad 3 kommt. 
Durch Verschwenken des Lenkers 1 um den Winkel a 70 



Patent ans pro che: 

1. Fahrbarer Stativ-Untersatz, insbesondere fiir 
Fernsehkameras, mit <irei iiber eine Gliederkette 
verbundenen Lauf radern, die entweder gleichzeitig 
verdrehbar sind, oder von denen zwei in einer 
festen Richtung blockierbar sind, wahrend das 
dritte dann allein schwenkbar ist, dadurdi gekenn- 
zeidinet, dafi die Rader um 360° durchgeschwenkt 
werden konnen, so daB eine Kreisfahrt am Ort und 
eine Parallelfahrt in jeder Richtung mit einem ein- 
zigen Lenkungsvorgang moglich ist, und daB die 
Lenkung und die Kupplung zur Blockierung der 
Laufrader, in einem Steuergriff kombimert sind, 
so daB mit einer Betatigung des Lenkers, also mit 
einer Hand, das Stativ auf jeder beliebigen Bahn 

bewegbar ist. 

2. Fahrbarer Stativ-Untersatz nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, dafi er sowohi mit einem 
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Stativ fest verbunden ist, als auch als Standflache 
fur alle Arten normalerweise nicht beweglicher 
Stative ausgebildet ist. 

3. Stativ nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB der Schaftteil des als Winkelhebel ausge- 5 
bildeten Lenkers in einem Ausleger des Chassis 
abgestiitzt ist und die ge- bzw. entkuppelte Stellung 
durch eine Verschiebung des Schaftes gegeniiber 
der Abstutzung herbeifiihrbar ist. 

4. Stativ nach Anspruch 3,. dadurch gekennzeich- io 
net, dafi die bei Verschiebung des Lenkers erfol- 
gende Kupplung unter Einfiihrung eines an ihm 
angebrachten Keils in die Nut eines die Glieder- 
kette tragenden Zahnrades ermoglicht ist. 

5. Stativ nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich- 15 

net, dafi das Zahnrad auf deiri Ausleger des Chassis 
angeordnet und iiber eine zusatzliche Gliederkette 
die Verbindung zu einem Zwischenzahnrad herge- 
stellt ist, welches iiber eine im Chassis gefiihrte 
Welle mit der die anderen Rader verbindenden 20 
Gliederkette zusammenwirkt. 



6. Stativ nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich- 
net, dafi ein Kraftspeicher bei Parallelstellung der 
Laufrader die Kupplung selbsttatig bewirkt. 

7. Stativ nach einem der Anspriiche 3 bis 6, da- 
durch gekennzeichnet, dafi die Verschiebung des 
Schaftes die Blockierung der beiden standig iiber 
die Gliederkette verbundenen Laufrader in ihrer 
Stellung zum Chassis bewirkt, indem ein Rasten- 
hebel in die Ausnehmung einer Rastenscheibe ein- 
greift. 

8. Stativ nach Anspruch 7, dadurch gekennzeich- 
net, dafi an einem Drehpunkt am Ausleger des 
Chassis ein zweiarmiger Hebel drehbar ist, dessen 
eines als Gabel ausgebildetes freies Ende in einer 
urn den Schaft des Lenkers angebrachten Ring- 
kulisse gefiihrt ist und dessen anderes freies Ende 
mit einer Rastenscheibe. zusammenwirkt, die im 
Zwangslauf mit der Gliederkette steht. 

In Betracht gezogene Druckschriften: 
USA.-Patentschrift Nr. 2 228 247. 



Hterzu 1 Blatt Zeichriungen 



O 109 528/257 2. 61 

/OHO KA^IUA * K>\ 



ZEICHNUNGEN BLATT 1 



AUSGABETAG: 22. MARZ 1962 



DBP 1101140 

KL.57a 59 

INTERNAT. KL. G03b 





ZEICHNUNGEN BLATT 1 AUSGABETAG: 22 V MARZ 1962 DBP 1101140 

KL.57a 59 

* 

INTERN AT. KL. G03b 




209 543/114 



THIS MM ^ m (usf ™ 



